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On connait dej^ de» dispositifs derail- 
leuis pour ou autre v^icule similaire 

comportant (fig. 1) uu support 19 fixe en 
20 sur un 6l€iuent du cadre 3 du cycle, par 
B exemple sur la fouridie arriftrc, ce support 
19 poxtant un axe 30 sur lequel s^articide 
librement un bras de bascule 22. Oe bras 
de bascule supporte iui-na@me a sa partie 
inferieure i’axe 2 d’un galet 4 jouant a la 
* o fois le role de tendeur et de d^raiflenr. 

Le ebfllne 7 du cycle passe d^uue part 
sur Tun des pignons 8^ d.e la roue arriere, 
et *d*autre part sur le galet tendenr 4. Ce 
g^et 4 est coustamment maintenu en eon- 
> 5 tact avec la chaine 7 par un ressori 3*1 fixe 
d’une part an support 19. et d^autre part k 
Vextr6mit4 du bras de bascule 22. 

Le dispositif deraifleor proprement dit 
comporte, en plus du galet 4 sur le<iuel pas- 
9 0 se !a obatne 7 une chape de guidage 13 k 
deux flasques 13' et 13' deposes de^part 
et d’autre du galet 4, Fenaamble dea flas- 
quea 13', 13* ct du galet 4 6tant suscepti5de 
de coulisser sur Taxe 2 sous Faction d*une 
9 5 commande h Sowden 6 et en contradictioiL 
avec Faction d'un ressort de rappel a lame 
86 . 

Oea d^railleurs connua prfeentent cer- 
tains inccmv6nients : 

Jo 1® Le prix de revient de Fappareil' est 
jassez flev4, du fait de la pr&enee de deux 


axes : Fun 30 pour Farticidation du bras 
de bascule 22 but le support 19, Fautre 2 
pour le coulissement transversaL du d^rail- 
leur proprement dit 4, 13; 35 

2® Le jeu iatfiral du galet tendeur 4 re- 
suite de la fixation du support 19 but le 
cadre 3 de Farticulation du bras de bascule 
22 sur ce support 19, ot du jen latdral du 
galet 14 et du flaaque 13 sur Faxe transvei^ 4 o 
sal 2. 

Ce jeu est rdativement important et nuit 
k la precision de f onctionnement du derail- 
leur; 

3® Le point d^application du ressort de 45 
rappel 36 dans le dApiacement sur Faxe 2 
du dispositif de d^raHlage proprem^t dit 
4, 13 est ^oignd dea pignons d’entrubaienient 
8' et Faction de ce ressort de rapp^ 86 est 
de ce fait pea effieace. H faut prevoir un Bo 
ressort 36 tris paiasant pour pzoduire la 
commande de la chaine 7. 

La pr&ente invention a pour but de rc- 
mddier h ees inconvfinientB. 

!E9e concerne un cycle earact^isd parce 5B 
quo Faxe de deplacement transversal du dis- 
positif d4iailiefar ffit portd par un bra& sup- 
port fix4 directement k la fourche arri^ 
du cadran, 4 c5t4 du moyeu, oe qui permet 
de rfialiser un dj§raiileur simple, .ficonomi- Bp 
que, de faible jeu lateral et de grande effi- 
cacitl 
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Suivant rinv^ution, l’6quipage mobile 
sax I’axe est soHicit6 par deux resaorts, Tun 
qui a pour but de maintcuir toujours la 
chaine tendue, Tautre qui tend i rappder 
5 lat^ralemeut T^quipage mobile, en contra- 
dictiou avee I’action du diapoaitif de com- 
maude, ce qui permet h, la fois ia tension 
permanente de la diainOj et le contrdle de 
son d^plaeement lat^aL 
lo L^iuvention s’^tend ^galement h un di^ 
positif d^raiEeur caract6ris4 parce que le 
refewirt de rappel lateral de l’4quipage mo- 
bile est constitue par un ressort 1 deux 
branches s’sppuyanf sur T^uipage mobile, 
i5 la t6te de ce ressort pienant appui sur un 
bras support fixe, ce regsort 6tant ais&nent 
viteible, facile i verifier et h nettoyer. 

Suivant q^invention, le ressort de rappel 
lateral de I'^uipage mobile s’appuie sur une 
ao cuvette soUdaire de Eequipage mobUe, mais 
susceptible dc toumer par rapport h ce der- 
nier, ee qui permet un appui xfigudier ie 
ce ressort de rappel lateral, queHe que soit 
Pindinaison de Pdquipage mobile sur Paxe. 
a 6 Un dispositif d^illeur eonfoiuie ^ Pin- 
vention est repr^ent^, a titre d’exemple, 
BUT le dossin ci-joint, dans lequel : 

La figure 2 est une vue en perspective 
de ce d^raillenr; 

La figure 3 cst nne vue en pereportive 
d’une deuxidme forme de r4^aation de Pin- 
vention. 

Le ddrailleur repr&ente snr la figure 2 
comporte les 36ments essentida suivants : 
55 Un ensanble fixe comportant un bras 
support 22 fix€ k la fourcbe arridre 3 dn 
cyde et Bupportant Paxe 2 de d6piacem€art 
transversal du dispositif d^aiEeur. 

Co bras support 22 est constitud par un 
fil deader 19\ 19* entourant et supportant 
ledit axe 2 et le fixant d’autre part snr le 
cadre 3 du cycle- 

Dan^ le cas de ia figure 2, de ia pr4sente 
invention le bras support 19 est fix6 k la 
^5 fourcbe arribre 3 du cycle, derrilre le 
moyeu 70, an moyen d’tin eroisillon 71 
serr6> par un 4crou 72 engage dmis un bou- 
Ion 73. Ce eroisillon assure par sen branches 
le maintien du bras support 19 contre toute 
bo rotation par rapport au cadre 3. 

A Pautre extr^mit^ du bras support 19 
le fil deader est cintr4 autour de Paxe 2 et 


serrd entre deux rondeiles 74, 75 au moyen 
d’dcrous 76, 77. L’axe 2 de coulis«ement 
transvensal du dispositif d4railleur est ain- 5 
si fix4 soEdement au bras support 19, ies 
6crous 76, 77 permettant le r^^ge de la 
longueur du bras 2 faisant saEEe eu ddiors 
de ce «bras 19, C'Cst-^-dire la longueur de 
la course transversale du dispoeitif derail- 6* 
leor; 

b. Uh equipage mobEe constitue par un 
coulisseau 76 coulissant sur Paxe 2 et’ so- 
Edaire des deux fiasques 18^ 13* de la cha- 
pe de guidage 13. Ces deux fiasques 13^ 61 
13* portent a leor e^r&nit6 le g^et 4 qui 
joue k la fois le x61e de pignon d^aiflrar 
et de gaiet tendeur. 

Le coulisseau 76 est s(fiidaire d^un bras 77, 
k Pextremit6 duquei s’attadie un ressort 31, 
fix6 d’autre port k un proiongement 71^ du 
eroisillon 71. Ge ressort 31 tend constam- 
ment k dSplacer ia m<fiette 4 dans le ecus 
de la fldche o’estn^-dire dans le sens qni 
tend la chaine 7. 7! 

Le bras 77 pr&ente la forme d*un Icvier 
coud6 en bronze par exemple. Le coude de 
ce levier 77 a pour but d© ramener le point 
d’attaehe da ressort 31 sensiUemeiit dans 
le pian Vertical du croisiEon 71, de maui^ 3< 
re 2 l ce que le ressort 31 exerce son action 
dans deg j^ans sezffliblement paraE^les aux 
pignona d’entrainement tds que 8*^. On §vi- 
te ainsi les efforts de torsion et les itiegor 
larit^a de foncticumemcni de ce ressort. Le 81 
coulisseau 76 porto de plus, montfie de fa- 
gon rotative une cuvette 78, Bur laqudle 
vieitinent s^appuyer les deux branchea 79*^ 
79* d^un ressort 79 enrouid sur lui-meme 
k sa partie snp&ieure, et prenant appui g« 
snr ies deux branches 19' 19* du bras fixe 
19. Hue plaque centra 80 est interpos4e 
entre ce bras fixe 19 et le ressort 79. 

•Sous Peffet de ce ressort 79, le coulisseau 
76 et ia chape 18 taident constamment a 9: 
se d6placer dans le seus de la fi^che £ 2 pour 
butcr contre la ^te tenninale de Paxe 2. 

Les d6placements du coulisseau 76 ©n 
sens contraire k la fiBche £ 2 sent produits 
par la traction du H interne 38 d’un cible lot 
Bowden attach^ k un proiongement 76' du 
conliBsean 76, tandis que la gaine 10 de ce 
cdHc s’appuio -dans une pedte cuvette 81 
fixee k un prefiongement de la rondeEe 75. 
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Le deraiHeiar ci-deasiia d&rit fonctionne 
de ia fagon suivaute ; 

Lorsqu^oa actionae le levier de comtnan- 
de 11, dans le sena dc la fl^che f. 3, on 
5 exerce sur le caiiie 88 du Bowden nne trac- 
tion qtd piodnit le deplaoement dn conlisaeau 
76 ot de la cHape 18 portant le galet 4 dans 
le sens contraire ^ f. 2. 

On am^e aixLsi ce galet 4: par exem^de 
1 o cn face d’nne roue denize 82 dn moyen ax- 
ridre, ce qua produit par Pintewnodiaire de 
la chape 13 le passage de la chalne 7 sur 
cette roue dentee 82. On obtiendrait de la 
meme fagon ie passage de la chalnc 7 de 
i5 la roue 82 a la roue 83. Si Ton veut, au 
contraire faire passer la chalne 7 de !a roue 
83 a. la roue 82, on manoeuvre lo levier 11 
dans le sen^ contraire ^ celui de la flSche 
f. 3. Le resaort 79 rappelle alora le cou3is- 
90 seau 76 et le goiet 4 dans le sens de la fle- 
che £ 2, et la chalne guid4e par le Basque 
13 passe du pignon 83 an pignon 82 dn 
moyexu 

On passerait de la m^e fagon du pi- 
9 5 gnon 82 au pignon 81. 

On realise, par le dispositif ci-daeaus d& 
crit, de nombreux avantages et notaimnent 
les suivants ; 

1® Le derailleur comporte nn axe unique 
3o 2 servant il ia fois d’axe d’articulation du 
bras de bascule 13 portant le galet 4 et 
d^axe de eoulissement lateral de FensenrWe 
derailleur constitue par ce gjdet 4 et le 
Basque de guidage 13. 

35 le derailleur est ainsi plu& simple que 
les dispositifs connus et eon prix de revient 
est moins ^eve quo celui de oee der- 
niers; 

2** La suppression d’un axe permet non 
4o scuiement de rgduire la complication du de- 
railleur, mais encore lo jcu lateral du ga- 
let 4 et du ^sque de guidage 13. La chalne 
7 qui passe sur ce galet et dans ce Basque 
13 est ainsi d#plac6e avee precision et lo 
45 changement de vitesse s’eBectue dans les 
conditions optima; 

3* Le ressoit de rappd 7B qui, en con- 
tradiction avec la commande par Bowden 
10 contidle le d^placement lateral du de- 
5o railleur, s’applique 4 ce dfoiBieur par Pin- 
term^aire de la cuvette 78 c^est-^-dire en 
un point pioche du pignon. de commande 8^ 
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Oe ressort 79 est ainsi particulidrement ef- 
ficace. 

L’invention a’etend ^ tout d^radleux 55 
comportant un ressoit de rappel iatdr^ de 
P4quipage mobile constitud par un ressort* 
a deux branches s’appuyant sur I’^quipage 
mobile, la tete de ce report prenant appui 
sur un bras support fixe, qnel qne soit le Go 
type particuiier do ce dispositif dcraiHenr. 

^otamment, on pent, conform4ment u 
1* invention, combiner un ressort 79 a deux 
brancdiee analogue H cclui d6crit plus haut 
h, un derailleur comportant un pignon de- 65 
railleur 5 coulissant iat€raiem^t sur Paxe 
tranaversai 2 et un galet tendeur 4 port4 
par un bras de bascule 22 articul4 sur ce 
m6rae axe (fig. 3). 

Dane ce cas, le ressort ^ deux branches 70 
79 prend appui sur le support 19 fixe du 
cadre 3 du cycle et s’applique par ses deux 
branehe^ 79% 79* sur nne cuvette 78 sdi- 
daire d’un coulisseau 78 mont6 sup I’axe 
tranaversai 2. Oe coulisseau 78 porte a la 76 
foia le pignon derailleur 5 et le bras de bas- 
cule 22 support de galet tendeur 4. Ce res- 
sort 79 fonctionne comme ressort de rapi>d 
lateral de ce coulisseau en contradiction 
avec Paction du cSble 38 du Bowden attar 80 
che au coulisseau 76, tandis que la gaine 10 
de ce Bowden s’appuie sur le support 19. 

On real^ ainsi le contrdle dana les deux 
sens dcs deplaeements lateraux du pignon 
d^raillear. 5 et. du galet tendeur 4, au 85 
moyen d*un report qui, contrairement aux 
ressorts analogues connus, est facile ^ vi- 
siter* 2l nettoyer, et permet ainsi le fonc- 
tionnement trfe sur dn dlrailleur. 

B£ST7Md£ 9® 

L'inrvention s’etend notamment aux ca- 
ractfiristiques ci-apr& ddcrites et . h leurs 
diverses combinaisons po^siblea : 

V* Cycle comportant nn ^qnipage mobHe 
de d^raiHeur susceptible de coulisscr sur un go 
axe tran^ersai au cadre du oyde, pour 
faire pa^er la cha&ie de Pun S. Pautre des 
pignons d’entrainement, cycle caract4rise 
parce que Paxe de deplacement transversal 
du dispositif derailleur eat porte par nn nw 
bras support fixd directement k la fourche 
arrifere du cadre, 4 c6t4 du moyen, ce qui 
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peimet de rcaiiser un dirailleur simple, 
6coiioinique, de faiHe jeu iatexal et de 
grande efficacit4; 

2^ L’eqoipage, mobile sux I'axe, eet solli- 
cit$ par deux ressorts, l*tm qui a pour but 
de mainteair ton jours la chaine teudue, 
i’autre qui tend & rappeler iateralemeut 
r^quipage mobile, eu contradiction avrc 
I'action du diapositif de common de, ce qui 
permet it la fobs la tension permanente de 
la ehatue et le contrdle de son d^jdacement 
lateral ; ' 

3® Dans un autre deraill*eur le reseort de 
rappel lateral de l’4quipage mobile est 
constitn^ par un rossort b deux bramdiefi 
s’appuyant sur V^uipage mobile, la tete le 
ce ressort prenant appui sux ie bras support 
fixe, ce ressort 6tant ais&nent visible, facile 
a verifier et h nettoyer ; 

4® lie ressort de rappel lateral de 
page mobile e^appuic snr unc cuvette soli- 
daire de r§quipage mobile, mats suscepti- 
ble de toumer par rapport k ce dernier, ce 
qui permet nn appui r^ulier de ce ressort 
de rappel lateral, quelle que soit rindinai- 
son de 1’ Equipage mobile sur I’axej 

5® Le support de I’axe tranfiversal dn d$- 
railleur est constitu^ par un fil d’acier en- 
tonrant et supportant l«dit axe et se fixant 
d’autre part sur le cadre du eyde, ce qui 
assure une fabrication 4conomique et une 
construction robuate; 

6® Les deux branches d^un fil d*acier du 
support sont fixeea k la fourche arriere du 
cadre an moyen d^nn croisillon dont les 
bras aasurent le maintien dea brandtefi 
centre ce cadre et s’oppoaent k toute rota- 
tion du support par rapport k ee cadre ; 


7® Le croisillon porte un prolongeanent 
formant point d’appui pour le ressort de ho 
tension de la chaine; 

8® L^4quipage mobile en rotation et en 
trandation sur I’axe comporte un coulis' 
seau solidaire. d’une chape formant guide 
pour la chaine et portant k son extr^it§ 45 
im gaiet en prise avec la chatne ; 

9® Le coidisseau est solidaire d^un bras 
aoumis k faction d’lm ressort attach^ d’au- 
tre part au bras support fixe; 

l(y* Le bras ooud4 de manidre ^ ra- Bo 
mener le poinjt d’attacbe inierieur du reS' 
sort dans le voisinage du plan vertical du 
point d^attache superienr du ressort aur le 
support; ce qui permet de maintenir ce 
resBort dans de& plans k peu prds paralldles BB 
aux plana des pignoi» d’entrainement et 
d^eviter la torsion de ce ressort; 

11® Oyde eomportant un axe transversal 
mont6 sur un support fix^ au cadre et sur 
lequd peut coulisser un ^uipage mobile 6o 
.constitue par un pignon dBraiileur. et un. 
bras support de gaiet tendeur, ce bras 4tant 
de plus, susceptilfie d‘03ciller autour de eet 
axe, cycle oaraot^ris^ par un ressort de rap- 
pel lateral de I’4quipage mobile, ce ressort 6B 
itant constitn8 par deux branches s’ap- 
pnyant sur eet Equipage mob^e, tandis que 
la tete prend appui sur ie support fix^ au 
cadre, ce qui permet d'a£3urer le rappel la- 
teral de i’^uipage mobile au moyen d'un yo 
ressort facile"b visiter et k nettoyer. 

AnDai-MAxiMc HDRET, RooBa-HirTRi HURST 
et jACQUBs-AmmB HDRET. 

Par prootmltoa i 

Bikt fit u Kia^mART, 
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